
 
  

迪生科工業核心產品與技術解析 看精密製造如何落地實用場景

在工業自動化與精密控制領域，迪生科工業的產品及技術常被工程師與採購者提及，他們關心的往往
是這些方案能否穩定解決產線檢測、定位與運動控制的實際痛點。迪生科工業長期聚焦光學檢測、運
動平台與智能控制系統，以硬體整合與軟體調校並行的思路，把高精度感知與可靠執行結合到不同產
業現場，讓複雜工序變得可控且可追溯。

光學檢測設備的實際應用與選擇要點

迪生科工業的光學檢測產品涵蓋面陣相機模組、線掃描系統與配套光源方案，常見於電子元件外觀瑕
疵辨識、半導體封裝尺寸量測以及金屬件表面缺陷捕捉。與一般通用相機不同，它的鏡頭與光路經過
針對性匹配，可在高速移動產線上保持成像一致性。選型時需注意拍攝物件的反光特性與節拍要求，
例如高反光塑膠件若搭配不當的環形光源，易產生過曝或陰影干擾判讀。現場常見誤區是只看分辨率
而忽略幀率與同步觸發精度，結果檢測節拍跟不上產線速度，反而形成瓶頸。

運動平台與定位精度的現場差異

迪生科工業的XYθ系列電動滑台與多軸定位平台，在多個產業用來完成微調對位、晶圓取放與精密點
膠。這類平台的定位精度受傳動方式影響明顯：滾珠螺桿適合需要大推力與中高精度的場合，直線馬
達則在微米級甚至亞微米重複定位時更穩定。溫度變化會讓機械結構產生細微膨脹，若未做補償，同
樣程式跑在不同季節的車間可能出現累積誤差。一些使用者忽略平台與控制器之間的指令週期匹配，
高頻更新指令卻遇上延遲回饋，就會造成振盪或不必要的等待。

| 傳動方式 | 典型精度範圍 | 適用負載 | 常見應用場景 |

|----------|--------------|----------|--------------|

| 滾珠螺桿 | ±5~±10μm | 中至大 | 點膠、貼片、搬運 |

| 直線馬達 | ±1~±5μm | 中小 | 晶圓對位、微組裝 |

智能控制系統的整合邏輯與注意事項

迪生科工業的控制系統強項在於將視覺資訊與運動指令融合處理，減少外部PC介入的延遲。其PLC+運
動控制卡方案能在同一時序內完成影像分析、路徑規劃與多軸聯動，這對於需要即時修正偏移的應用
尤為重要。實務上容易遇到的狀況是視覺與運動坐標系未完全校準，導致計算出的補償量與實際位移
不符，結果產品位置依舊偏差。另一個常見疏失是忽略I/O信號防抖與濾波設定，在高噪聲環境下會引
發誤動作。與其一味提高控制迴圈頻率，不如先確保感測輸入的可靠性與座標轉換的數學模型正確。

跨場景使用的兼容與維護考量

迪生科工業的產品在多數情況下支援主流工業匯流排與通訊協議，但在混用不同年代設備時，需留意
軟體版本與韌體相容性，尤其是涉及自訂指令集或特殊觸發模式時。維護方面，光學鏡頭的潔淨度直
接影響成像品質，建議依環境粉塵程度制訂擦拭週期，並避免使用含酒精過高的清潔劑以免損傷鍍膜
。運動平台的導軌與傳動部件需定期檢查潤滑狀態，負載頻繁變化時應重新評估壽命預估，防止因磨
耗不均造成精度衰減。
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在實際尋找迪生科工業的解決方案時，先釐清自身工序對精度、速度與穩定性的權衡點，再比對其產
品在光學、運動與控制三個環節的匹配度，才能避免選型後再大幅改動架構。它的技術優勢不在單一
參數的極致，而在於多模組協同降低整體系統的不確定性。

FAQ

Q1：迪生科工業的光學檢測可否直接接入既有PLC系統？

A1：部分型號支援標準工業匯流排，可透過模組轉接與既有PLC通訊，但需確認資料格式與更新速率
匹配。

Q2：運動平台長時間運行後精度下降怎麼處理？

A2：先檢查傳動部件磨耗與潤滑，必要時進行背隙補償或重新校正坐標零點。

Q3：控制系統升級韌體有風險嗎？

A3：有可能改變指令解譯或通訊協定，建議先在備用機驗證，並備份原有參數。
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